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AV

MECATRONIQUE

1. Matériel
e Moteur EZYACT5740-QSH-2-CANOpen
e Logiciel TMCL-IDE

2. Objectif

Cablage, paramétrage et Communication CANOpen du moteur.
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MECATRONIQUE

3. Cablage du moteur
Le moteur s'alimente entre 9VDC et 28VDC.

@ ®

JST B6B-PH-K-S

Pin Fonction
1 | GND System and signal ground
2 | VCC 9-28VDC
3 | RS485+ RS485 interface, diff. Signal (non-inverting)
4 | RS485- RS485 interface, diff. Signal (inverting)
5 CAN_H CAN interface, diff. signal (non-inverting)
6 CAN_L CAN interface, diff. signal (inverting)

Exemple cable :

tErMinAation
TRSISior
{120 Ohm)

Slave Slave Slave
node R node| | node
1 n-1 n
I Ll
R | .0

keep distance as

short as possible
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MECATRONIQUE

Exemple cable :

Ne pas oubliez de placer une résistance de 120 Ohms au début et a la fin du bus CANopen entre

CAN_L et CAN_H

5 4 B

< Alim puissance + liaison sériel

]

1 GND 5
2 +9...2087 DO Z
3 RS485+ .
4 RS485- I
5 CAN H 1
6 CAN L

— > +8.28V DC
] > GND

PCCAN

4

|

e

Connecteur JST 2mm PHR-1

a|o
(o)

Jmmﬂu

—o
O

CONNECTOR DBS Femelle1

Ne pas oubliez de placer une résistance de 120 Ohms au début et a la fin du bus CANopen entre

CAN_L et CAN_H
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MECATRONIQU im

@
B

JST B8B-PH-K-S

Toutes les I/0O sont en 5V par défaut, pour les utiliser en 24V, il faut rentrer la commande « SIO, 0,0 »
au début de votre programme TMCL.

Pin Fonction
1 GND System and signal ground
VDD, connected to VDD pin of the power and communication
2 VCC connector
3 OUT 0 Open-drain output (n.1ax. 1.A)
Integrated freewheeling diode to VDD
4 OUT 1 +5V suppIY output (max: 100mA)
- Can be switched on/off in software
Dedicated analog input,
5 IN_O Input voltage range: 0..+10V
Resolution: 12bit (0..4095)
IN_1 General purpose digital input (+24V compatible)
6 STOP_L Alternate function 1: left stop switch input
ENC_A Alternate function 2: external incremental encoder channel A input
IN_2 General purpose digital input (+24V compatible)
7 STOP_R . . . .
ENC _B Alternate function 1: right stop switch input
- Alternate function 2: external incremental encoder channel B input
IN_3, General purpose digital input (+24V compatible)
8 HOME, Alternate function 1: home switch input
ENC_N Alternate function 2: external incremental encoder index / zero
channel input
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MECATRONIQUE

4. Paramétrage de communication
Connectez la TMCM1140 en USB sans alimenter la carte en 24V

Lancez le logiciel TMCL-IDE et appuyez sur « COMX », la fenétre suivante apparait :

A TMCLIDE 30 = %
[Foe Tools Options views Help ]
L o VR Y e
Comededdevices _____________X ([ ucw1140: oM [

= nputs oupus
Digeal 01 o Doguaio
N T STCTCGETT T | ool 9| Ciogmis
& Direct mode Anolog0: 56
Q bt puarnitis: Nt
[ T crestor erowtch: 1
8 Porometer calculator Right switch: 1
8 User variable display Home switch: 0
v \okoge: 1.6V
) setngs Tamgerstue: 269
Wi coctstep Emergency Stop
« Control mode
[E) veocay mode STOP

[ Poston made
 ifo roph B ——
T TRINAMIC

Positn graph
v Info diploy MOTION CONTROL
i s parameter display
~ ) Serial

B> Global parameters STHCM-1140 oy Al
81 Sorect modv eThgH 1140 cou
30rec mode STHOLLLAD - coud o1
- Comsd 1
- Coms-d 1

Aa] : COM&-id 1
140 (he) - Comas 1
>Postion mode GTMCH-1140 (Ac] : COM4-1 1

>4 |
TMCL: 393 omds/sec | MEM: 85,828 k8 |CPU: 6 %

Le Logiciel detecte la carte automatiquement.

Cliquer sur « Global parameters »

A, TMCL-IDE 3.0

|File Tools Options Views Help

—
[Comnedteddevices x| e |52 | || Global parameters @TMCM-1140 : COMA-L.[55]|
mputs Outputs Global parameter
5} serial baud rate 0
Digital 0: 0 []Dpigital 0 oc [T 1
v A ID1: TMCM-1140 [V 1.31] o alias Digital 1: 0 [opigital 1 *¥4 ASCT mode 0
3 Direct mode Analog 0: = [:) serial heartbeat 0
Global parameters Analog 1: 0 "% AN bit rate 7
[} TMCL creator Left switch: 1 e reply 1
E Parameter calculator Right switch: 1 "0 CAN D 1
i8S User variable display Home switch: 0 "1 EEPROM lock bit 0
~ Axis 0 Voltage: 16v v telegram pause time 0
W Settings Temperature: 27°C 7] serial host address 2
bt coolstep Emergency Stop 77/ auto start mode 1
~ Control mode 722) limit switch polarity 1
::;w:: :ZZZ STOP " program memary protection 0
pisy Pl CAN heartheat 0
~ Info graph ") CAN secondary address 0
L Veln:.\ty graph ) store coordinates in EEPROM 0
n Wn;ms:::m” graph i) do not restore user variables 0 Y
IS Axis parameter display | Restors Pectory Defouts J
v

Dans la fenétre « Global parameter », régler les adresses et la vitesse du Bus CAN
Régler les parametres 69,70,71

Dans le parameétre 69, régler la vitesse de communication du bus CANOpen (voir tableau suivant).
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CAN bit rate
69 20kBit/s
50kBit/s
100kBit/s
125kBit/s
250kBit/s
500kBit/s
1000kBit/s

0 INOOL|dWIN

Defaut SGP 69, 0, 8

Dans les parametres 70 et 71, régler les adresses du moteur a la méme valeur

CAN adresse
SGP 70 1-127

Defaut SGP 70, 0, 2

CAN adresse
SGP 71 1-127

Defaut SGP 71,0, 1

Entrez la valeur désirée et appuyez sur la touche « Entrée »
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A=V

5. Trame CANPOpen pour effectuer un mouvement

a. Trame a envoyer pour exécuter un déplacement absolu

BYTE
Description CAN Identifier 0|12 (3|4|5|6|7
Désactivation limit 601 2B | 05(20(00|03 (00|00 |00
Mode position 601 2F | 60 (60 (00|01 00| 00|00
Position a atteindre 601 23| 7A |60 |00|50|C3|00|00
Validation Position a atteindre 601 2B | 40|60 (00|06 | 00|00 |00
Déverrouillage moteur 601 2B | 40|60 (00|07 (00|00 |00
Enable oparation 601 2B | 40 |60 (00| OF 00|00 | 00
Départ mouvement 601 2B (40 60|00 |1F | 00| 00| 00
Exemple :
‘s Receive Client - Scroll Mode g@
File Edit ‘iew Functions Trace Options Help
@ = &0 7 L S 0 33| B W ®
N | Time[100psl(abs) | IDfhex) |  Name Data (hex] | ASC L
0 00:00:40.866.2 0¥ g1 00 I.
1 00:00:40.927 .9 701 ao .
2 00:00:44.135.7 601 23 05 20 00 03 00 00 0O &, ... ..
3 00:00:44 1360 581 60 05 20 00 00 00 o0 oo o L.
4 00:00:49 1453 601 2F &0 60 00 01 00 00 00 »~°° ... ..
] 00:00:49 145 6 581 60 &0 60 00 00 00 OO0 0O o
) 00:00:54.065.0 601 23 7A 60 00 50 C3 00 00 #=° .PA. .
7 00:00:54. 065 .2 el 60 7A 60 00 00 OO0 00D 00 "=°.....
a Qo.o00:58.928.0 601 2B 40 60 00 06 OO0 0O 0O 4@, .. .
9 Qo.00:58.928 .3 el 60 40 &0 00 00 OO0 0O OO ‘@, .. .
10 00:00:59.840.1 601 2B 40 &0 00 07 00 00 0O +@° ... ..
11 00:00:59.840.4 5ol 60 40 &0 00 00 0O OO0 0O @ ... ..
12 00:01:00.799.1 601 2B 40 &0 00 OF 0O 00 0O +@° ... ..
13 00:01:00.799.3 5ol 60 40 &0 00 00 0O OO0 0O @ ... ..
14 00:01:01.687.7 601 2B 40 &0 00 1F 00 00 00 +@° ... ..
15 00:01:01.688.5 581l 60 40 &0 00 00 0O OO0 0O @ ... ..
For Help, press Fl §
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A=V

b. Trame a envoyer pour exécuter un déplacement relatif

BYTE
Description CAN Identifier 0|1(2(3|4|5|6|7
Désactivation limit 601 2B | 05(20(00(03 |00 |00 |00
Mode position 601 2F |60 |60 |00 | 01|00 |00 |00
Position relatif 601 23| 7A|60/00({50(C3 (00|00
Validation Position a atteindre 601 2B |40 (60|00 (46|00 |00 |00
Déverouillage moteur 601 2B |40 |60 |00 |47 |00 |00 |00
Enable oparation 601 2B |40 |60 |00 | 4F | 00 | 00 | 00
Départ mouvement 601 2B |40 {60 (00 | 5F | 00 | 00 | OO
Exemple :
ﬁﬂecei\rﬂ Client - Scroll Mode g@
File Edit ‘iew Functions Trace Options Help
@ =& & 2|1 c NG (el s
N | Time[100ps]iabs) | IDfhex] |  Mame Data [hex] ASCI |
0 00:06:06.921.0 601 23 05 20 00 03 00 00 00 #. .....
1 00:06:06.921.3 gal g0 05 20 00 22 00 00 08 @1. .“...
2 00:06:07.784 .2 601 2F &0 &0 00 01 00 00 OO0~ " . ....
3 00:06:07.784 .4 gal g0 &0 &0 00 30 00 0% 06 ©1°°.0...
4 00:06:09.487 .3 601 23 74 &0 00 50 C3 00 00 +#=" PR, .
g 00:06:09.487 .6 gal &0 74 &0 00 00 00 00 00 ‘"= .....
& 00:06:10.311.5 601 2B 40 &0 00 46 00 00 00 +4@° . F...
7 00:06:10.311.8 cal &0 40 &0 00 00 00 00 00 @ . ....
g 00:06:11.119.0 601 2B 40 &0 00 47 00 00 00 4@ .G. ..
9 00:06:11.119.2 cal &0 40 &0 00 00 00 00 00 @ . ....
10 00:06:11.783.1 601 2B 40 &0 00 4F 00 00 00 4@ .0, ..
11 00:06:11.783 .3 5al &0 40 &0 00 00 00 00 OO0 @ . ... .
1z 00:06:12.583.9 601 2B 40 &0 00 SF 00 00 00 4@ . _ ...
13 00:06:12 584 .7 5al &0 40 &0 00 00 00 00 OO0 @ ... ..
Far Help, press Fl §
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MECATRONIQUE

6. Principaux objets de mouvements CANopen DS402

a. Sélection du mode « Profile position »

Objet: 0x6060

Nom : Modes of operation

Accés : R/W

Trame : 601  2F 6060 0001 0000 00

L’objet 0x6060 permet de sélectionner le mode de fonctionnement dans les modes suivants :

01 | Profile position mode

02 | Velocity mode

03 | Profiled velocity mode

06 | Homing mode

b. Définition de l'unité de vitesse

Objet : 0x208C

Nom : Velocity Dimension Index

Accés : R/W
Trame: 601 2F 8C 20 00 xx XX XX XX
Exemple : 601 60 8C 20 00 00 00 00 00

0=Unité constructeur
A4=164= vitesse en RPM et Accélération en RPM/S

B5=181=Vitesse en PP/s et Accélération en PPS/S
c. Définition de la vitesse

Objet: 0x6081
Nom : Profile velocity

Accés : R/W
Trame: 601 23 81 60 00 xx XX XX XX
Exemple : 601 238160001027 0000
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MECATRONIQUE

Définition de I’accélération

Objet: 0x6083
Nom : Profile acceleration

Accés : R/W
Trame: 601 23 83 60 00 XX XX XX XX
Exemple : 601 23 83 60 00 A0 86 01 00

e. Définition de la décélération

Objet: 0x6084
Nom : Profile deceleration

Accés : R/W
Trame: 601 23 84 60 00 xx XX XX XX
Exemple : 601 23 84 60 00 A0 86 01 00

f.  Définition de la position a atteindre

Objet: 0x607A
Nom : Profiled target position

Accés : R/W
Trame : 601 23 7A 60 00 xx XX XX XX
Exemple : 601 23 7A 60 00 A0 86 01 00
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g. Lancement du positionnement

Objet : 0x6040

Nom : ControlWord

Acces : R/W

Trames : 601 234060 00 1F 00 00 00=> « New profile position point »
601 23 40 60 00 OF 00 00 00=> « Enable operation »

Bit0 Switch on

Bit 1 Disable Voltage

Bit 2 Quick Stop

Bit 3 Enable Operation

Bit 4 Operation Mode Specific
Bit5 Operation Mode Specific
Bit 6 Operation Mode Specific
Bit7 Reset fault

Bit 8 Halt

h. Interrogation de I'état du positionnement

Objet : 0x6041

Nom : StatusWord

Acces: R

Trames : 601 23416000

L’objet 0x6041 permet de visualiser I’état du variateur selon les bits suivants :

Bit0 Ready to switch on
Bit 1 Switched on

Bit 2 Operation enabled
Bit 3 Fault

Bit 4 Voltage enabled

Bit 5 Quick stop

Bit 6 Switch on disabled
Bit7 Warning

Bit 8 Manufacturer specific
Bit9 Remote

Bit 10 Target reached

Bit 11 Internal limit active
Bits 12-13 | Operation mode specific
Bits 14-15 | Manufacturer specific
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